
Taller de KIBO



¿Que es KIBO? 

Es un robot que puede ser programado para realizar tareas 
simples mediante el uso de bloques de madera. Cada uno 
de estos bloque contiene un código de barra y una 
instrucción para ser interpretada y ejecutada por el robot 
mediante un lector de códigos de barra. 

Al encastrar los pequeños bloquecitos de madera unos con 
otros, se va generando la conformación de un algoritmo, 
secuencia lógica de instrucciones para el robot.



Parte superior del cuerpo del robot
En estas fichas se encastran y conectan los sensores y 

actuadores del robot.

Parte inferior del cuerpo del robot 
Gracias a la transparencia de la tapa, podemos ver la ubicación 

y conexión de la placa madre del robot, la fuente de 
alimentación (4 pilas AA) y las conexiones de los motores.

Motores 
Contiene 2 motores que hacen a mover a KIBO. En el kit de 

18 piezas hay 3 motores a disposición.

Ruedas
 Las ruedas que encastran en los motores permiten que KIBO 

se desplace



Encastre del motor y la rueda:

Conexión correcta del motor:



Soporte para plataforma (Kit x 14 piezas) Soporte para plataforma (Kit x 18 piezas)



Sensores y módulo de luz

Sensor de luz Sensor de sonido

Sensor de distancia Módulo de luz



Bloques de comandos





Condicionales

Tarjetas intercambiables



Bloques de repetición

Tarjetas intercambiables







¿Interpretamos las siguientes secuencias?





Potencialidades



Arma tu propia clase!!!



¿Cuáles serían las competencias que desarrollarán los 
estudiantes en una clase con KIBO? 







¡Gracias por participar!


